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Wymagania wstepne

Znajomosc¢ uktadow sktadowych pojazdow, ich budowy, parametrow i podstaw dziatania. Umiejetno$¢
sprecyzowania warunkow poczatkowych do doboru czujnikow, elementéw i uktadow pomiarowych w
pojazdach. Swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje w procesie konstruowania.

Cel przedmiotu

Zaznajomienie z celami stosowania, ideg dziatania, budowg i dziataniem wybranych uktadéw
mechatronicznych w $rodkach transportu.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach srodkow transportu i
innych, wybranych, pokrewnych dyscyplin naukowych.

2. Zna zaawansowane metody, techniki i narzedzia stosowane przy rozwigzywaniu ztozonych zadan
inzynierskich i prowadzeniu prac badawczych w wybranym obszarze transportu.

Umiejetnosci:



1. Potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwos¢ wykorzystania nowych osiggnie¢ (metod i narzedzi) oraz
nowych produktow techniki transportowe;

2. Potrafi dokonac krytycznej analizy istniejgcych rozwigzan technicznych oraz zaproponowac ich
ulepszenia (usprawnienia).

3. Potrafi - stosujgc m.in. koncepcyjnie nowe metody - rozwigzywac ztozone zadania z zakresu inzynierii
transportu, w tym zadania nietypowe oraz zadania zawierajgce komponent badawczy.

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie znaczenie wykorzystywania najnowszej wiedzy z zakresu inzynierii transportu w
rozwigzywaniu problemow badawczych i praktycznych.

2. Ma $wiadomosc potrzeby rozwijania dorobku zawodowego oraz przestrzegania zasad etyki
zawodowej.

3. Rozumie znaczenie dziatalnosci popularyzatorskiej dotyczacej najnowszych osiggnie¢ z zakresu
inzynierii transportu.

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Zaliczenie na podstawie kolowkium pisemnego na ostatnich zajeciach wyktadowych.

Tresci programowe

Idea systemow mechatronicznych. Przyktady i obszary stosowania systeméw mechatronicznych w
Srodkach transportu. Strowanie w systemach mechatronicznych - definicje, sterowanie otewarte i
zamkniete, elementy sktadowe systemu sterowania i ich role, rola procesu w systemach sterowania jako
obietku regulaciji, idea sprzezenia zwrotnego, regulacja autoamtyczna i nowoczesne metody sterowania.
Czujniki (sensory) w systemach mechatronicznych w srodkach transportu. Urzgdzenia wykonawcze
(aktuatory) w systemach mechatronicznych w srodkach transportu. Dane i kominikacja w
mechatronicznych systemach sterowania w srodkach transportu. Mechatroniczne systemy
bezpieczinstwa czynnego - ABS, ASR (TCS), ESP (ESC), tempomat i adaptacyjny tempomat,
Zaawansowane

systemy wspomagania kierowcy (ADAS) - systemy autoamtycznego awaryjnego hamownaia, ostrzegania
0 zmianie pasa ruchu i inne. Mechatronika w uktadach napedowych - sterowanie praca silnika i jego
podukfaddéw, sterowanie praca napeddéw hybrydiwych, sterowanie praca napedow elektrycznych,
sterowanie pracg sprzegiet i skrzyn biegdéw, sterowanie pracg uktadéw napedowych wielu osi.
Mechatronika w systemach bezpieczenstwa biernego - systemy sterowania systeme poduszek
gazowych i paséw bezpiecznstwa. Mechatronika w systemach komfortu w pojazdach - sterowanie
systemami ogrzewania, wentylacji i klimatyzacji, sterowanie siedzeniami, szybami itp. Mechatronika w
srodkach transportu bliskiego - systemy sterowania wézkami AGV, systemy sterowania automatycznymi
uktadnicami. Metodyka projektowania mechatronicznych uktadéw sterwania. Symulacja i protypowanie
mechatronicznych uktaddéw sterowania.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

Wykfad: prezentacja multimedialna. Zadania problemowe do samodzielnego lub grupowego
rozwigzania.
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